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§ Cerema : transport terrestre routières, 
ferroviaires, (8 219 véhicules/jour ou 82  
trains/jour). 

§ Directive Inspire (2007) : infrastructure 
d’information géographique



Introduction

Couplage NoiseModelling avec base de données nationale

§ Directive Européenne 2002/49/CE

§ Echéance 4, 2022 

§ Cerema : transport terrestre routières, 
ferroviaires, (8 219 véhicules/jour ou 82  
trains/jour). 

§ Directive Inspire (2007) : infrastructure 
d’information géographique



II. Base de données



Géostandard « bruit dans l’environnement »

§ Partie 1 : Cartographie du bruit ou
données de sortie (2017)

§ Partie 2 : Données d’entrée (2019)







III. NoiseModelling



Objectifs initiaux

§ Depuis 2010, initiative UMRAE (UGE) & Lab-
STICC (CNRS)

§ Implémentation d’un modèle de cartographie
du bruit “standard” (NMPB 2008)

§ Par et pour la recherche



Open-Source

Science ouverte

+ reproductibilité
+ traçabilité
+ transparence



NoiseModelling

Frise chronologique des contributions « commits » au sein 
du logiciel NoiseModelling depuis sa création. 

Plamade



NoiseModelling

§ Librairies JAVA

§ Connexion à des BDD GIS 

§ Interface utilisateur ou pilotage via des  
scripts



NoiseModelling 4.x

§ CNOSSOS-EU (Ferroviaire, Routier)

§ Grande échelle / robustesse

§ Calcul sur méso-centre

§ Tests unitaires & régressions (ISO/TR 
17534-4:2020)



Cartes dynamiques

Arnaud Can et al. 2015

Portfolio - Cartographie “dynamique”

Guillermo Quintero et al., 2018



Cartes dynamiques

Valentin Lebescond et al. 2018

Portfolio - Couplage avec modèles de traffic
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Cartes « multi-sources »

Léo Jacquesson, Pierre Aumond, 2017

Portfolio - Sources « alternatives »
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Portfolio - Metamodélisation



Meta-modèles et fusion de 
données

Le
sie

ur
, 2

02
1

Portfolio - Assimilation de données



IV. Couplage



Serveur <> client



Côté serveur

1. Reprojection et indexation des tables 
géométriques nécessaires à NoiseModelling,

2. Génération des tables propres au 
fonctionnement de NoiseModelling et non 
considérées par le GéoStandard de la 
COVADIS,

3. Génération de métriques de contrôle sur les 
données brutes.



Côté client

1. Pour un code de département donné, 
téléchargement des données en fonction des 
contraintes attributaires et spatiales,

2. Formatage des tables pour NoiseModelling,

3. Contrôle qualité des données importées.



Côté client

1. Génération des grilles de récepteurs

2. Calcul des niveaux d’émission sonore

3. Calcul des niveaux sonores au niveau des points 
d’évaluation

4. Génération des isophones

5. Calcul des indicateurs

6. Envoi des résultats formatés pour la France et pour 
l’Europe sur le serveur Cerema



Plateforme



Plateforme



Plateforme



Côté « serveur »



V. Agenda du projet & 
Conclusion



Agenda global



Agenda très serré
• « l’implémentation du train dans noisemodelling avec le projet 

plamade » - Nicolas F. , 12/04/2022



Conclusion



Conclusion

> 73 000 km routes
> 6 000 km ferroviaire

> 62.905 hCPU
> 5 jours sur le HPC strasbourg

Roads
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